ESERCIZIO
E’ assegnatoil sistemadinamicolineare, stazionario ediscreto descritto dalleequazioni:

x(k+1) = Ax(k) + Bu(k)

y(k) = Cx(k)
ove
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Si sostituisca a:
a — laprimacifradel numero di matricola
b — laseconda cifradel numero dii matricola

¢ — laterzacifradel numero di-matricola
d — laquarta cifradel numero di matricola

Per tdle sistema:

1) Sidetermini uno stato xp equivalente allo stato
x=[1 2 3 0 o]

2) Si calcoli laformaminimadel sistemae larelativamatrice di trasferimento.

3) Si determini laparte completamente raggiungibile del sistemae, considerando solo
tale parte, si progetti unaretroazione stato-ingresso H, che nerendanulli gli auto-
valori.
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