ESERCIZIO

E assegnatoil sistemadinamicolineare, stazionario e continuo descritto dalle equazioni:

x(t) = Ax(t) + Bu(t)

y(@) = Cx(¢)
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Si sostituiscano ai parametri «, 8 €y | seguenti valori:

o = (—1)* ovek &I’ ultimacifradel numero di matricola;

B = (—=1)™ ovem elapenultimacifradel numero di matricola;
y = (—=1)" oven elaterzultimacifradel numero di matricola.
1) Si effettui la scomposizione canonicadi Kalman;

2) Siriducail sistema allaformaminima;

3) Si valuti lastabilitai.l.sl.;

4) Sivaluti lastabilitai.l.u.l.
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